
SMART SHOPPING BOT
팀원 : 노재준, 노태현, 민다현, 이성우, 임진아, 한찬영

/ 지도 교수 : 박강 교수님

소프트웨어2
2. GUI interface & Bluetooth 통신

Manual Motor Control Panels
• 2개의 서보모터와 2개의 스텝모터의

위치 제어
• 초기위치로 이동시키기 위한 Hot-key와

특정 위치로 이동시키기 위한 GUI로
구성

Path Planning Panels
• Gradient Base Plan 방식으로 경로를

생성
• 생성된 경로를 확인하고, 무선으로 지령

전송

Bluetooth Panels
• SSID에 기반한 자동 Bluetooth 연결

버튼
• 실시간으로 Odometry를 이용해 계산된

로봇의 위치를 확인하고 목표 위치를
전송 가능

전체하드웨어구성및주요구성요소

3 하드웨어3
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